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Shark Captain trolling motorunu segctiginiz igin tesekkir ederiz. Balikgi teknenizi en sevdiginiz noktada
sabit tutmak veya belirlenmis bir yol boyunca sorunsuz bir sekilde hareket etmek istiyorsaniz, Shark
Captain trolling motoru sudaki her ani daha keyifli ve zahmetsiz hale getirerek size yardimci olmak igin
burada.

Latfen bu kilavuzun igerigini dikkatlice okuyun ve tamamen anlayin. Yanls ¢alistirma veya kullanim,
kisisel yaralanmaya neden olabilir veya ekipmani garanti kapsami disinda birakabilir.

Uriiniin kullanim siiresi boyunca sorulariniz igin liitfen Tiirkiye Distribitérii inci teknoloji ig ve dis ticaret
limited sirketi ile iletisime gecbilirsiniz.
Devam eden Urln yikseltmeleri nedeniyle, bu kilavuzda saglanan bilgiler ile gergek trlin yapilandirmasi

arasinda farkhliklar olabilir. En dogru ve gtincel bilgiler igin kullanicilarin fiziksel Urline veya ureticinin
resmi web sitesine bagvurmalari 6nerilir.
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Uriin Bilesenleri
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Kullanim Talimatlan

0 Yelken yaparken trolling motorunu birakin.

Navigasyon sirasinda trolling motorunun
kaldinldigindan ve suyun diginda
oldugundan emin olun ve ana kolu birakin.
Trolling motorunun dik konumda
kullaniimasindan kaynaklanan hasarlar
garanti kapsaminda degildir.

Ana Unitenin toplanmis konumdaki gésterimi.

e Elle kaldirma ve indirme iglemlerine iligkin 6nlemler

Ana Unitenin manuel olarak kaldiriimasi veya
indiriimesi gerektiginde, kaldirma
mekanizmasi igindeki debriyaj ana mili, mil A
lizerindeki tutma halkasi agikga goriliinceye

kadar tamamen uzatilmahdir; bu, yaklasik 20

mm'lik bir gikarma mesafesine karsilik gelir.

Manuel ¢alistirma yalnizca

Bu durum dogrulandiktan sonra baslatilir.

Ana saftin 6nceden tamamen uzatiimamasi 0
manuel indirme islemi ana Unitede ciddi

hasara neden olabilir. Bu tir yanhs v
kullanimdan kaynaklanan herhangi bir

hasarin garanti kapsamina girmeyecegini
litfen unutmayin.

20 mm disari gekin
Mili gekin
muhafaza edilene kadar
ylziik gorltyor.

Debriyaj ana milinin disari ¢ekilmesini gdsteren 6rnek resim
manuel kaldirma ve indirme islemleri

e Operasyonlar sirasinda giivenlik giivencesi

Kullanicilar, galisma sirasinda can yelekleri gibi uygun glivenlik ekipmanlarini giyerek ve yalnizca uygun hava kosullarinda
calisarak kisisel glivenliklerini saglamalidir.
e Ekipman temizligi

Kullanimdan sonra temizligi korumak igin suya batiriimis pargalari temiz suyla durulayin.

e Sig su alanlarina dikkat edin

Trolling motorunu si1g su alaninda ¢alistirirken, motorla temas edebilecek su altindaki engellerden kaginmak igin dikkatli olun.

e Pil ve gii¢ kaynagi segimi

Pil ve gli¢ kaynag! asagidaki spesifikasyonlari kargilamalidir: maksimum sirekli desarj akimi (>10 saniye) elektronik ankrajin nominal
akiminin 1,5 katini gegmelidir ve maksimum anlik desarj akimi (>2 saniye) nominal akimin 2,5 katini gegmelidir. Yetersiz desarj akimi,
beklenmedik gii¢ kesintisine ve galisma sirasinda elektronik ankrajin otomatik olarak yeniden baslatiimasina neden olabilir ve potansiyel
olarak bataryaya veya gli¢ kaynagina zarar verebilir. Yiiksek glcli konfiglirasyonlarla galisirken yalnizca Ureticinin sagladigi glic ¢ozimii
veya sirketin onayladigi bir alternatif kullanilacaktir. Yetkisiz glic kaynaklarinin kullanimi kesinlikle yasaktir.



Uriin Teknik Ozellikleri

SS380

Modeli

SS90

SS120

SS180

$8240

SS300

9500

Nominal gli¢
(w)

1500

2500

3500

5500

7000

72

Nominal Gerilim
-DC (V)

24

36

36

72

72

60-89

Calisma Gerilimi
-DC (V)

18-30

30-48

30-48

60-89

60-89

132

Nominal akim
(A)

63

70

97

76

97

Konumlandirma
sistemi

BeiDou/GPS/Galileo/GLONASS dort uydu ¢oklu frekans konumlandirma

Motor tipi

Firgasiz

Motor malzemesi

316L paslanmaz celik

Pervane kanadi
sayisi

Koruma sinifi
/ Motor

IPX8

Koruma sinifi /
Tim makine

IPX5

50

50

Ana kol
gap (mm)

32

32

38

45

80-100

Net agirhigr

(stogram)

25-30

30-35

30-35

45-50

80-100

*Devam eden (iriin giincellemeleri nedeniyle liitfen nihai Griin yapilandirmasina veya resmi web sitesinde bulunan en giincel bilgilere bakin.

Uriin Teknik Ozellikleri Tablosu



tin Kurulumu ve Testi

1.Pervane kurulumu

Lutfen pervaneyi asagidaki sekilde gosterilen yon ve siraya gére monte edin. Pervane zaten takiliysa bu talimat dikkate alinmayabilir.

Sabitle

\

Oluklu somun oy []

Conta

Dolagma 6nleyici conta
Pervane

(Modele bagl olarak kuigiik farklliklar olusabilir.)

Pervane kurulum semasi
2.Ana bilgisayar kurulumu
o Kurulum yeri

Uygun bir kurulum konumu segin ve ekipmani teknenin pruvasina veya pruvanin her iki yanina monte edin.

A Dikkat

A. Geminin orta bolgesine yaklasildiginda sabitleme verimliligi azalacagindan kurulum konumu miimkiin oldugu kadar pruvaya
yakin olmalidir.

B. Kurulumdan sonra pervanenin hem dik hem de yatay konumda govdeye temas etmediginden emin olun.

C. Dénme sirasinda ana unite ile yakindaki nesneler arasinda pervane hasarina yol agabilecek ¢arpismalari 6nlemek igin
taban kurulum alanini gevreleyen tim 6geleri temizleyin. Ek olarak, ana kol yatirildiginda ana kol ile korkuluk tirabzani
arasindaki mesafenin 5 cm'den fazla olmadigindan emin olun; bu, ana kolun tirabzana gtivenli bir sekilde sabitlenmesini
saglar.

e Kurulum adimlan
(1) Taban sabitleme braketini takin.

Saglanan vidalari veya disli gubuklari kullanarak kurulum tabanini geminin glivertesine sabitleyin.

A Dikkat

Kurulum sahasindaki 6zel kosullara gore sabitleme vidalarinin sayisini ve yerlesimini belirleyin ve montaj tabaninin giivenli bir
sekilde sabitlendiginden ve kullanim sirasinda ¢alisma titresimlerine dayanabildiginden emin olun.

(2) Ana iiniteyi yerine sabitleyin.

Ana Uniteyi veya hizl gikarma plakasini, birlikte verilen vidalari kullanarak kurulum tabanina sabitleyin; galisma sirasinda suya
daldirildiginda bile glvenilir baglanti saglayin.

(3) Baglanti kutusunu takin

Kutuyu tirabzana veya montaj braketine sabitleyin ve galisma sirasinda dolagmayi veya yerinden gikmayi 6nlemek igin kablolari sabitleyin.

A Dikkat

Makinenin ¢alismasi sirasinda kaldirma motoru kablolarinin agiri dolagsmasini 6nlemek igin baglanti kutusunun kaldirma sistemi
muhafazasindan daha yiiksek bir konuma monte edildiginden emin olun.
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(4) Ana kolun sabit diigmesini takin

Ekipman kullaniimadiginda ana kolun yerlestirildikten sonra kiipesteye guvenilir bir sekilde sabitlenmesi igin kullanilan ana
kolun sabit diigmesini takmak igin kiipeste Gzerinde uygun bir yer segin.

Ana kolu yerlestirme ve dikme yontemleri

D Ana kolu yatirin

Ana kolu uygun bir yiikseklige kaldirin, ardindan kilitteme yuvasindan ayirmak icin serbest birakma kolunu ana kola dogru itin.
Ana kolu desteklerken, tamamen yerine oturana kadar kol hareketiyle ayni yénde yavasca indirin.

D Ana kolu kaldirin

Ana kolu tamamen dik olana ve serbest birakma kolu otomatik olarak kilitteme yuvasina oturana kadar manuel olarak kaldirin.

A Dikkat

Ana kolu dikkatli bir sekilde yatirin veya kaldirin. Agirsa, kisisel yaralanmayi veya ekipmanin hasar gérmesini 6nlemek
icin birden fazla personelin koordineli caligmasi gerekir.

Ust limit anahtari, ana kolun maksimum indirme mesafesini sinirlamak igin tasarlanmistir. Pervanenin normal galisma
kosullarinda 1 ila 1,5 metre derinlige kadar suya batiriimasi tavsiye edilir. Uygun konum belirlendikten sonra st limit
anahtarini ana kola guvenli bir sekilde takin.

3. Gii¢ kaynag: ve pil kurulumu

Pili veya 6zel gli¢ kaynagdini glivenli bir sekilde monte etmek igin uygun bir yer segin ve ana tiniteye dogru baglantinin
yapildigindan emin olun.

A Dikkat

A. Pil ve gii¢ kaynagi kurulumu dogrudan giines 1sigindan ve yagmurdan korunmalidir.
B. Akiiniin veya gii¢ kaynaginin ¢ikis terminallerine ve sarj giris terminallerine uygun sigortalar takilmalidir.

4. Ekipmanin devreye alinmasi

(1) Dogru montaj ve baglantiyr dogrulamak igin ekipmani ve kablo tesisatini inceleyin.
(2) Cihaz baslatilana kadar baglanti kutusundaki giic diigmesini basili tutarak sistemi agin.
(3) Uzaktan kumandayi eslestirin; ayrintili talimatlar icin Uzaktan kumanda eslestirme bélimiine bakin.
(4) Yay yoninu yapilandirin: manuel modda, GPS anteninin yoénuni, 6n ucu
geminin pruva yonl ile ayni hizadadir. Ardindan, [Ayar] menistine gidin, [Tekne Yonu Ayari'ni segin
(Kodlayici Kalibrasyonu)] gesini segin ve yapilandirmayi onaylayin.
(5) Manyetometre okumasini dogrulayin: GPS anteninin 6n ucu teknenin pruvasi ile hizalanmig haldeyken,
Uzaktan kumandada gériintiilenen [Mevcut Itis Y6n(i], manyetik alan tarafindan belirtilen yon ile gésterilir.
pusula. Onemli bir sapma mevcutsa, Manyetometre béliimiinde belirtildigi gibi manyetometre kalibrasyonunu gergeklestirin.

Kalibrasyon bolima.



Uzaktan Kumanda Tanitimi

1. Uriin Teknik Ozellikleri

Uriin modeli

TC70

Sarj ozellikleri

DC 5V2A

Sarj arayuzu

Tip-C arayuzl

Pil tard Polimer lityum pil
Pil kapasitesi 5000mAh
Pil gerilimi 3.7V

Baglanti yontemi

Kablosuz baglanti

2. e Islevleri

Manuelmod @) —

Alarm sesini geri ver/kapat o —

eﬂ“ < & &

Sabit nokta modu Q
Motor digmesi 9

Sola don / Imleg sola @)

@ Sarj baglanti noktast

— e Onayla / Mentii / Glig Agma/Kapama

Yikselt 0
Yanitkimodu (@

Rota noktasi kaydi @

@ Akinti modu

— 9 Saga doéniin / imleg saga
— @ Yavasla / imleg asag
L @ indir

_— @ Rota kiliteme modu

Uzaktan kumanda gizimi
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@ Rota noktasi oynatma



(&)
(v]
KB
]

E3
EY
(2]
k3
3
(0]

Geridsnmek: - Ynceki adimal/sayfaya doniin.

Onayla / Agmalkapama:  Onaylamak icin kisaca basin, agmak/kapatmak icin 3 saniye basili tutun.
Sabit nokta demirleme: Sabit nokta demirleme moduna girin.

Manuel mod:  Manuel uzaktan kumanda moduna girin.

Hizlandir / imleg yukari:

Pervane disli seviyesini manuel olarak artirin; imleg yukari dogru hareket eder; sabitleme konumu ileri dogru hareket eder.
Spesifik islevsellik pervanenin ¢alisma moduna baglidir.

Yavasla / imleg asagi:
Pervane disli seviyesini manuel olarak azaltin; imle¢ asagdi dogru hareket eder; sabitleme konumu geriye dogru hareket eder.
Spesifik islevsellik pervanenin ¢alisma moduna baghdir.

Sola déniin / imleg sola:

Kisa bir basig, pervanenin tahrik yéniiniin sola dogru kiiglik bir ayarlanmasiyla sonuglanirken, uzun sireli basiimasi, sirekli sola
dogru ayarlamaya olanak tanir; ayni anda sabitleme konumu sola kayar. Spesifik islevsellik pervanenin ¢alisma moduna baglidir.

Saga doniin / imleg saga:

Kisa bir basig, pervanenin tahrik yéniinin saga dogru kiglik bir ayarlanmasiyla sonuglanirken, uzun sureli basiimasi surekli saga
dogru ayarlamaya olanak tanir; ayni anda sabitleme konumu saga kayar. Spesifik islevsellik, iticinin galisma moduna baglidir.

Pervane agmalkapama diigmesi: Pervanenin etkinlestiriimesini ve devre digi birakilmasini kontrol eder.
Rota kilittleme modu: Kurs kilidi moduna girin.

Akinti modu: Akinti moduna girin.

Yan itme modu:  Yan itme moduna girin.

Ana kol yiikselisi: Ana kolu manuel olarak kaldirin.

Ana kolun inisi: Manduel olarak inmek i¢in ana kolu kontrol edin.

Yol noktasi kaydi: Yol noktasi kaydetme, goriintiileme ve ayarlar.

Yol noktasi oynatma: Yol noktasi gériinimiine ve oynatma ayarlarina girin.

1"/ Bekleme Ekrani Kapali: 5 dakika islem yapilmadiginda ekran otomatik olarak kapanir.

201 Digiik Pil Uyarisi: Kalan pil seviyesi %10'un altina diistigiinde uzaktan kumanda ekrani "DUSUK" ifadesini gésterir.
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4. Ekran Acgiklamalari

Seyahat hizi/mesafe/sinir durumu Uzaktan kumandanin ve ana (nitenin baglanti durumu

GPS sinyal giicii Uzaktan kumanda pil seviyesi

GPS capasi ile hedef konumlandirma noktasi

Motor ¢alisma devri arasindaki sapma mesafesi

Motorun galisma durumu GPS capasi arasindaki goreceli agi

ve geminin pruva yoni

GPS capasi galisma modu Meveut itme yénii

Kumdilatif calisma saatleri

Uzaktan kumanda ekrant illiistrasyonu

Master-slave modu ayari

GPS sinyal glict seviyesini goriintiiler. GPS konumlandirmasi alinmazsa simge goriintilenmez.

Uzaktan kumandanin kalan pil seviyesini gérinttleyin.

0 ile 10 arasinda degisen mevcut tahrik motoru vites seviyesini géruntiler. Daha yliksek degerler, motor
0 vitesinde devre disi kalirken daha yiiksek itme ¢ikisina isaret eder.

Tahrik motorunun dénme durumunu géruntiler. Simge, motorun ¢alismasiyla eszamanl olarak déner
ve motor durduruldugunda sabit kalir.

Uzaktan kumanda ile ana linite arasindaki baglanti durumunu gérintiler. simge

" olarak gériinir ﬂ "baglandidinda ve su sekilde" -"baglantl kesildiginde.

12



Coklu cihaz modu gérintileyin. 1 ana Gnite modunu, 2 ise bagimli modunu belirtir.

Pervanenin tahrik yoni ile teknenin yonl arasindaki goreceli yonelimi goriintiler.

Pervane ile hedef konumlandirma noktasi arasindaki mesafeyi gérintileyin.

Pervanenin mevcut galisma modunu sabit nokta demirleme modu olarak géruntiler. Mod islevselligi
hakkinda ayrintili bilgi igin Griin islevleri bolimuane bakin.

Pervanenin mevcut galisma modunu manuel mod olarak goriintiler. Mod islevselligi hakkinda ayrintili
bilgi icin Griin iglevleri bélimune bakin.

Pervanenin mevcut galisma modunu akinti modu olarak gériintiiler. Mod islevselligi hakkinda ayrintili
bilgi i¢in Grlin islevleri bélimune bakin.

Pervanenin mevcut galisma modunu rota kilitleme modu olarak goriintiler. Mod islevselligi hakkinda
ayrintili bilgi igin Grln islevleri béliimiine bakin.

Pervanenin mevcut ¢alisma modunu yan itme modu olarak géruntiler. Mod islevselligi hakkinda ayrintili
bilgi igin Uriin islevleri bolimine bakin.

Pervanenin mevcut galisma modunu rota noktasi oynatma modu olarak gorintiler. Mod islevselligi
hakkinda ayrintili bilgi igin Griin iglevleri bélimine bakin.

Pervanenin mevcut ¢alisma modunu ¢oklu cihaz mod olarak gériintler. Bu simge ('J;) a'yl gosterir
Basarili ¢ift Gnite baglantisi.
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Uriin Fonksiyonlar ve Kullanim Talimatlari

Not: Bu bolimin igerigi, goklu makine senkronizasyonu sirasinda tek Uniteli galisma veya ana Unite igin gecerlidir ancak bu tur
konfiglrasyonlardaki yedek Uniteler igin gegerli degildir.

1. Kullanim Oncesi Hazirlik

(1) Ana Unite acildiktan sonra sistem baslatilana kadar kablo koruma kutusundaki diigmeyi basili tutun. Daha sonra gésterge 1131
yanacaktir.

(2) [Onayla] tusunu basih tutun uzaktan kumandayi agin. Ana unite ile

uzaktan kumanda eslestirimemisse, eslestirmenin calistirmadan énce tamamlanmasi gerekir. Dogru prosedir igin uzaktan
kumanda eslestirme talimatlarina bakin.

2. Manuel Kontrol

o Fonksiyon aciklamasi

Manuel kontrol modunda tercihlerinize gére trolling motorunun kontroltini dogrudan ele alabilirsiniz.

o Kullanim talimatlan
(1) Manuel moda giris
[Manuel mod] tusuna kisa basin ve manuel kontrol moduna girin.

(2) Ana kol kaldirma kontrolii

[ Yiksel ] tusuna kisa basin @ ve [indir] @ dugmelerini kullanarak ana kolun yiiksekligini ayarlayin. Ana kol,
st limit pozisyonuna ulasildiginda ylikselmeyi birakin ve alt limit pozisyonuna ulastiginizda algalmayi birakin.

Not: Ana kol otomatik kaldirma veya indirmeyi desteklemez. Zorunlu indirmeyi baglatmak icin basili tutun
hem [Yiksel] @ ve [indir] @ dugmelerine ayni anda 5 saniye sireyle basin. Bu igsleme yalnizca izin verilir
anormal galisma kosullari altinda.

(3) Tahrikin yén kontrolii
Itis yénii GPS kafasinin yénelimi ile tutarlidir. [Sol] tusuna kisa basin @ veya [Sag]
@ digmesi capanin sola veya saga dénmesini kontrol edebilir. Diigmeye basmak ve basili tutmak dénusu surdurebilir
hat sarimi igin guivenlik sinirina ulagana kadar ve sonra durur.

(4) Pervane disli kontrolii
[ Hizlandir] tusuna kisa basin @ veya [ Yavasla] @ dugmesiyle pervane hizini manuel ayarlayin. Ardindan
mod degisiminde pervane varsayilan olarak 0 baslangi¢ hizina ayarlanir. Hiz araligi 0 ila 10 vites arasindadir;
degerler daha byl itme kuvvetine karsilik gelir. 0. viteste pervane sabit kalir.
(5) Motor anahtarinin agilmasi ve kapatiimasi
[Motor anahtari] tusuna kisa basin @ digmesiyle pervaneyi acip kapatin. Calisma

vites 0'a ayarlandiginda pervane devre disi kalacaktir.

3. Sabit Nokta Demirleme

o Fonksiyon agiklamasi
Sabit nokta demirleme islevi, pervanenin bu modda baslatildiginda GPS konumuna sabitlenmesini saglar.
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o Kullanim Talimatlan
(1) Demiri birakin
[Manuel mod] tusuna kisa basin Manuel kontrol moduna girmek igin uzaktan kumandadaki digmesine basin. Daha sonra,
[indir] tusuna kisa basin @ ana kolun otomatik olarak indiriimesini baslatmak igin diigme. Inisi durdurmak igin kisa
[indir] tusuna basin @ diigmesine bir kez daha basin.

(2) Sabit nokta demirlemeyi etkinlestirin.

Tekne istenen konumda sabitken [Sabit nokta demirleme] tusuna kisa basin digmesine basin

Trolling motorunu sabit nokta demirleme moduna gegirin.

(3) Sabit nokta demirlemeni sonlandirin

[Manuel mod] tusuna kisa basin Manuel kontrol moduna girmek igin uzaktan kumandadaki diigmesine basin. Trolling
motor otomatik olarak vites 0'a gegecek ve galismayi durduracaktir. [Yiiksel] tusuna kisa basin @ digmesine basarak otomatik
ana kolun kaldiriimasi.

(4) Sabitlemeyi duraklatin

Sabit nokta demirleme islemi sirasinda [ Motor anahtari] tusuna kisa bir basis

trolling motoru ve bir kez daha basildiginda motor yeniden etkinlestirilecektir.

A Dikkat

A. Sabit nokta demirleme fonksiyonunu etkinlestirmeden 6nce, trolling motorunun ana kolunun birbirine temas etmediginden emin olun.

diigmesi gegici olarak devre disi birakabilir

Personelin olasi yaralanmasini veya ekipmanin hasar gérmesini 6nlemek igin déniis sirasinda gevredeki nesnelerle temas ettirmeyin.

B. Sabit noktaya sabitleme yalnizca sabit bir GPS sinyali mevcut oldugunda gergeklestirilebilir.

4. Sabit nokta ofseti

o Fonksiyon aciklamasi
Sabit nokta ofset islevi, hedef konumun ileri, geri, sola ve saga manuel olarak ayarlanmasina olanak tanir

trolling motorunun mevcut baglanti noktasina gore hassas konumsal ince ayar yapilmasini saglar.

e Kullanim talimatlar

Sabit demirleme noktasindan [Yiksel] tusuna kisa bir basis @ , [indir] @ ,[Sol] @ ,veya[Sag] @

diigmesi, her galistirmada hedef konumu ilgili ydnde 1 metre kaydiracaktir.

0 Fonksiyon aciklamasi

Akinti modu, teknenin belirlenmis sabit bir yon boyunca gezinmesine ve su akis hiziyla senkronize olmasina olanak tanir.

o Kullanim talimatlari

(1) Akinti moduna girin.
[Akinti modu]'na kisa basin @ Akinti modunu etkinlestirmek igin diigmesine basin

(2) Yon ve hiz
Sol ve sag tuslara kisa streli basin veya uzun basin @ @ teknenin hareket yoniinii ayarlamak igin.
Hizlanma ve yavaslama digmelerine kisaca basin @ @Seyahat hizini degistirmek igin.
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6. Yan itme modu

o Fonksiyon aciklamasi

Yan itme modunda, pervanenin itis yonu teknenin pruva yéniine dik olacaktir, bu da yan itme fonksiyonunun elde edilmesine
yardimc! olabilir.

e Kullanim talimatlari

(1) Yan itme moduna girin

[Yan itme modu] tusuna kisaca basin @ Fonksiyonu etki igin diigmesine basin.

(2) Tahrik yoniiniin kontrol edilmesi

itisi baslatmak igin [Sol] tusunu basili tutun @ veya [Sagd] @ dugmesini basili tutun. Pervane siirekli calisacaktir.
Diigme basili tutuldugu siirece segilen yénde ltisi hemen durdurmak igin diigmeyi birakin.

*Not: Yan itme modunda tanimlanan "sol" ve "sag" yonler, kodlayici tarafindan gdsterilen pruva yoniine dayanmaktadir. Bu
referans yonl gergek pruva yoni ile ayni hizada degilse amaglanan yan itme etkisi elde edilemeyebilir.

7. Yol noktasi kaydi

o Fonksiyon agiklamasi

Yol noktasi kaydi, maksimum alti yol noktasinin desteklenmesiyle mevcut GPS konumunun kaydedilmesine olanak tanir. Bu rota
noktasilar gecicidir ve ana Unite kapatildiginda silinecektir. Oynatma amaciyla kullanilabilirler ve belirlenen konumlar arasinda
dongusel, sabit hizda gezinmeyi desteklerler.

e Kullanim talimatlan
[Yol noktasi kaydi] tusuna kisa basin @ digmesine basin. Arayiiz 1 ile 6 arasinda rota noktasi segmenizi isteyecektir.

istenilen konumlari secip onayladiktan sonra rota noktasilar kaydedilecektir. Daha énce kaydedilmis bir yol noktasi yeniden
kaydedilirse mevcut verilerin tzerine yazilacaktir.

ol noktasi oynatm

o Fonksiyon aciklamasi

Yol noktasi oynatma islevi, teknenin 6nceden kaydedilmis yol noktalarinda kullanici tanimli bir sirayla, sabit bir hizi koruyarak ve
belirtilen siray takip ederek otomatik olarak gezinmesini saglar.

o Kullanim talimatlari

[Yol noktasi oynatma] tusuna kisa basin @ diigmesine basin. Arayliz 1 ile 6 arasinda rota noktas| segmenizi isteyecektir.

Istenilen konumlari vurgulamak igin imleci kullanin. [Onayla] tusuna basin digmesiyle oynatma sirasini belirleyin. Ardindan
Secim ve siparis tamamlandi, gikmak igin onaylayin. Segilen yol noktalarinin sirasini degistirmek igin bir noktayi vurgulayin

ve [Onayla] tusuna basin dugmesine tekrar basarak atanmis siray iptal edin.
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9. Rota kilitleme modu

o Fonksiyon agiklamasi
Rota kilidi moduna girildiginde pervane mevcut yonde ¢alismaya devam edecek ve

yon ayari olmadan tahrik.

e Kullanim talimatlan

(1) Rota kilitleme modunu baslatin

[Rota kilidi] tusuna kisa basin uzaktan kumandadaki diigmesine basin. Araytiz rota kilitteme modunu gdsterecektir

etkinlestirildi. Pervane devreye girdiginde mevcut tahrik yontniu koruyacaktir. Degisikliklerden bagimsiz olarak

geminin yonlendirmesinde, sevk glici kilitli istikamette sabit kalacaktir.

(2) Yon ve hiz

Sola veya saga uzun basin @ @ Rotay! ayarlamak igin diigmesine basin. Yiikselme veya alcalma tusuna kisa basin @ @

Motor hizi ayarini degistirmek igin digme.

10.Acil Durum

o Fonksiyon agiklamasi
Uzaktan kumandanin kaybolmasi durumunda, GPS kutusu veya baglanti kutusu tizerinde bulunan acil durum butonu

Operasyonel fonksiyonlari yritmek igin etkinlestirildi.

o Kullanim talimatlari

(1) Baglanti moduna girmek igin diigmeye art arda iki kez basin; tek bir basis daha devre disi birakilacak ve moddan ¢ikilacaktir.
(2)Maksimum konuma otomatik yiikselisi baslatmak icin digmeye art arda U¢ kez basin. Yikselme sirasinda digmeye kisa bir
basis yukari hareketi durduracaktir. (3) En alt konuma otomatik inmeyi baslatmak igin diigmeye art arda dort kez basin. inis
sirasinda digmeye kisa bir basis asagi dogru hareketi durduracaktir. (4)Zorunlu yikselisi etkinlestirmek icin digmeye art arda bes
kez basin. istenilen konuma ulasildiginda hareketi durdurmak igin diigmeye manuel olarak bir kez basin; aksi takdirde sistem
ylukselmeye devam edecektir. (Yalnizca kaldirma sensori arizal oldugunda kullaniimak tzere tasarlanmistir) (5)Zorunlu inisi
etkinlestirmek igin diigmeye arka arkaya alti kez basin. istenilen konuma ulasildiginda hareketi durdurmak igin diigmeye manuel
olarak bir kez basin; aksi takdirde sistem algalmaya devam edecektir. (Yalnizca kaldirma sensoéri arizal oldugunda kullaniimak
lizere tasarlanmistir) (6)Bluetooth eslestirme moduna girmek igin diigmeyi 5 saniye basil tutun. Basarili eslestirme sonrasinda
sesli uyari tek bir bip sesi ¢ikaracaktir. (7)Coklu cihaz eslestirme moduna girmek igin digmeyi 10 saniye basil tutun. Basarili
eslestirme sonrasinda sesli uyar tek bir bip sesi ¢ikaracaktir.

11.Diger iglevler

o Uzaktan kumanda alarminin devre digi birakilmasi

Bir alarm tetiklendiginde sesli alarmi devre disi birakmak igin uzaktan kumandadaki geri donis digmesini 5 saniye basili tutun.
Uzaktan kumanda yeniden baslatildiktan sonra sesli alarm iglevi otomatik olarak devam edecektir.

o Uzaktan Kumanda Eslestirmesi (Yalnizca uzaktan kumanda ana tiniteyle eslestiriimediginde gegerlidir)

(1) [Onayla] tusunu basili tutun Agmak igin uzaktan kumandadaki diigmesine basin. Ardindan [Onayla] tusuna kisa siire basin
E Ayarlar menisiine girmek igin digmesine basin. Segin, ikinci adimi tamamladiktan sonra tusuna basin. [ Onayla] digmesine basin
eslestirme moduna girin.

(2) GPS kutusu veya baglanti kutusundaki acil durum digmesini 5 saniye basili tutun. Gosterge 1s1§1 sabit kirmizidan yanip

sOnen mavi duruma gegis yapacaktir.

(3) Basarih eslestirme sonrasinda, GPS anten kutusundaki gésterge 15131 yanip sdnen maviden sabit mora dénilisecek ve
uzaktan kumanda ilgili gorsel veya isitsel geri bildirimi saglayacaktir.
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e Tekne yonii ayari (kodlayici kalibrasyonu)

Pervanenin tahrik yoniini teknenin pruva yoniine gore hizalayin. Kalibrasyonu baslatmak igin uzaktan kumanda ayarlari
menustne gidin ve [Tekne yoni ayari (kodlayici kalibrasyonu)] 6gesini segin.
Coklu cihaz mod ayari

Gegerli ana Unite biriminin goklu cihaz bir sistemdeki operasyonel roliini tanimlayin. Mevcut segenekler sunlardir: 1 - Ana Bilgisayar, 2 - ikincil.

Sabitleme sapmasi esik ayari

Hedef konum ile gergek konum arasinda izin verilen maksimum mesafeyi ayarlayin. Sapma bu esigi asarsa uzaktan kumanda bir
alarm tetikleyecektir. Varsayilan deger 10 metredir.

Manyetometre kalibrasyonu

Manyetometre kalibrasyonu, jeomanyetik yon élgtiimlerinin hatali oldugu durumlarda kullaniimak (izere tasarlanmistir. Fabrikada
onceden kalibre edilmis olmasina ragmen belirli kosullar altinda yeniden kalibrasyon gerekli olabilir. Prosediiri baglatmadan énce
kabin sabit ve diiz bir durumda oldugundan emin olun. Uzaktan kumanda ayarlari menustine erisin ve "Manyetometre
kalibrasyonu" segenegini secin. Kalibrasyon sirasinda pervane, yon verilerini toplamak icin sola ve saga salinacaktir. Basaril bir
sekilde tamamlandiktan sonra sistem otomatik olarak kalibrasyon modundan ¢ikacaktir. Kalibrasyon basarisiz olursa uzaktan
kumandada bir hata mesaji goriintiilenecektir.

Zorunlu cikis ve inig

Yoéntem 1: Manuel moda girin ve [Ylkselt] tusunu basili tutun @ veya [indir] @ digmesini 5 saniye basili tutun

Trolling motoru zorunlu ylikselisi veya algalmayi baslatacaktir; hareketi durdurmak icin digmeyi birakin. Yontem 2: Manuel moda
girin, ayarlar menistindeki "Zorunlu yiikselis ve inis" sayfasina gidin ve ardindan tusuna basin.

[Yikselis] @ veya [indir] @ diigmesiyle zorunlu yiikseltme veya indirmeyi baslatin. Durdurmak igin diigmeyi birakin
operasyon.

Goklu cihaz Eglestirme

Yoéntem 1: GPS anten kutusundaki acil durum diigmesini basili tutarak eslestirmeyi baslatin. Yontem 2: Uzaktan kumanda
ayarlari menUsiine erisin ve eslestirme islemini baslatmak igin [Coklu cihaz Eslestirme] 6desini segin.

Dil segimi

Uzaktan kumanda arayuziniin ekran dilini degistirmek igin ayarlar menustndeki dil segenegine gidin.
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Cok Makineli Coklu cihaz Sistemler i¢i U iyonlari ve Galistirma Talimatlan

o Cift cihaz eslestirme

(1) Mod yapilandirmasi: [Ayarlar] menusune gidin ve [Coklu cihaz mod ayari] secenegini segin. Birincil Uniteyi [1 - Ana Bilgisayar]
ve ikincil tniteyi [2 - Ikincil] olarak atayin. Yapilandirma yalnizca sistemin tam olarak yeniden baslatiimasindan sonra etkili
olacaktir ve 10 saniyeden uzun bir kapatma suresi gerektirir.

(2) Eslestirme prosedirii: Hem ana hem de ikincil cihazlarda, [Ayar] men(siine erigin ve ayni anda
[Coklu cihaz eslestirme] 6gesini secin ve ardindan iglemi onaylayin. Basarili eslestirme sonrasinda [Baglanti basarili] gostergesi ('J;) irade

ana araylizde gorin

o Yardimci cihaz baglantili calisma moduna girer

Bagli uzaktan kumanday: kullanarak baglantili moda girmek igin baglanti digmesine basin. Bu fonksiyon manuel modda mevcut
degildir.

e Cift cihaz baglantil calisma

Ana cihaz sabit nokta demirleme moduna girdiginde, yardimci cihaz ana lnitein hareketlerini eszamanl olarak takip edecektir.

o Gift cihaz baglantili islemden cikiliyor

Baglantili islemi sonlandirmak igin ikincil cihazin [Coklu cihaz Modu]'nu [1 - Ana Bilgisayar] olarak ayarlayin, ardindan cihazi yeniden baslatin.

Ariza Agiklamalari

Bir trolling motor arizasi meydana geldiginde, uzaktan kumanda ilgili hata kodunu gériintiileyecek ve etkinlestirecektir.

sesli bir sesli alarm. Zil sesini devre digI birakmak igin [Return] digmesini 5 saniye basili tutun.

Uzaktan Kumanda Uzaktan Kumanda
Hata Tard Hata Turi

Hata Kodlari Hata Kodlari
GPS Modillii Gevrimdisi EO - E9

MAG Senséri Anormal

Kodlayici Cevrimdisi E2 Konumlandirma Cikis Hatasi 1 E10
Kaldirma Motoru Cevrimdist E3 Konumlandirma Cikis Hatasi 2 E1
Demirleme Alarmi E4 GPS Modiilii Kalibre Edilmemis E12
Sualti Motoru Gevrimdisi E5 Sistemin Kilidi Agilmadi E13
Anormal Sol/Sag Dénus E6 Kodlayici Anormal E14
IMU Sensorii Anormal E7 Jiroskop Anormal E15
GPS Sensorii Anormal E8
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(1) Tim vidalarda gevseklik olup olmadigini diizenli olarak kontrol edin. Pervaneyi gikarin ve pervaneye dolasmis herhangi bir yabanci nesne olup olmadigini kontrol edin.
konut.

(2) Her kullanimdan 6nce uzaktan kumandanin pil seviyesini dogrulayin.

(3) Calistirdiktan sonra rutin bakimi gergeklestirmek ve birikmis kalintilari gidermek icin pervaneyi iyice durulayin.

(4) Duizguin ¢alismay! saglamak igin tiim hareketli bilesenlere periyodik olarak yaglama yagi uygulayin.

(5) Glig kablolari, konektorler ve ana (nite kablolari da dahil olmak lizere tiim baglanti kablolarinda isaretler olup olmadigini diizenli olarak kontrol edin
Gevseme, aginma veya eskime gibi durumlara kargi 6nlem alin ve sorunlari derhal ele alin.

(6) Uriinii kullanilmadigi zaman kuru, iyi havalandiriimis bir ortamda saklayin.

(7) Bu Uirtin, agik hava eglence cihazi olarak tasarlanmistir ve uzun siire, uzun mesafe kullanilmamalhdir.

seyahat veya agir yik calisma kosullari altinda.

Yaygin Sorunlar ve Goziimleri

Motorun galisma sorunlari

(1) Glig kaynaginin diizglin galistigini ve pilin yeterince sarj edildigini dogrulayin.
(2) Pervanede dolasan yabanci cisim olup olmadigini kontrol edin ve temizlik yapmadan énce cihazi kapatin.

*Not: Bagimsiz olarak ¢ézllemeyen sorunlar igin litfen
Tiirkiye Distribitorii inci teknoloji ic ve dis ticaret limited sirketi ile iletisime gegbilirsiniz.

Destek igin servis merkezi. Resmi satis sonrasi servis yardim hatti: 216 622 44 00 www.denizkolik.com
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